Zatacznik nr 4 do Zasad polityki kadrowej

Arkusz dla kandydata ze stopniem dr. hab.
na stanowisko profesora uczelni w grupie
pracownikow badawczych i badawczo-

dydaktycznych

04-09-2024

dr hab. inz. Tomasz Pajchrowski...
Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki,
Politechnika Poznanska

M. Piechocki, M. Kraft, T. Pajchrow-
ski, P. Aszkowski and D. Pieczyn-
ski, "Efficient People Counting in
Thermal Images: The Benchmark of
Resource-Constrained Hardware,"
in IEEE Access, vol. 10, pp.
124835-124847, 2022, doi:
10.1109/ACCESS.2022.3225233.

12 | 100
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man Filter in the Adaptive Control
System of a Drive System with a
Flexible Joint. Energies 2020, 13,
2056.
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Pajchrowski T., Siwek P., Wojcik A.,
Adaptive controller design for elec-
tric drive with variable parameters

by Reinforcement Learning method,
Bulletin of the Polish Academy of
Sciences. Technical Sciences, Oc-

tober 2020 68(5):1019 — 1030

DOI: 10.24425/bpasts.2020.134667

100

Indeks
Hirscha
Scopus 10
Google Scholar (GS) 13

Cyto-
wania
480
654

Cyt. bez
autocyt.
364

Dziedzina:  Nauki Inzynieryjno-Techniczne
Dyscyplina:  Automatyka, Elektronika, Elektro-
technika i Technologie Kosmiczne
Specjalnos¢:  Automatyka i Diagnostyka Napedu
Elektrycznego
1999: mgr 2005: dr 2016: dr hab.
1. Ksztalcenie kadry
Obro- Otwarte prom. | Recenzje
nione po-
Kraj. | Zagr. | Kraj. | Zagr.| moc. |Kraj. | Zagr.
Dr 3 3
Hab.

Promotor doktoranta Szkoty Doktorskiej PP w dyscyplinie automatyka, elektro-
nika, elektrotechnika i technologie kosmiczne (mgr inz. M. Piechocki). Zakon-
czenie postepowania planowane jest na koniec 2025r.
Promotor dwoch pracownikéw Zaktadu Sterowania i Elektroniki Przemystowej:

mgrinz. A. Wéjcik, otwarty przewdd w 2019,

mgr inz. B. Fabianski, otwarty przewod w 2013 (do lutego 2023 kandydat petnit
role promotora pomocniczego), obecnie promotor.

2. Dorobek publikacyjny lub w zakresie

sztuki

Najwazniejsze prace po habilita-
cji (artykuty/monografie/roz-
dzialy) (maks. 5)

Liczba prac po habilitacji z listy MNiSW do 2018 r.

Autorskie 2 3

Wspotaut. 1 6 |1

Pkt. 80 |50[45|40|35|30| 25 | 20 | 15

Cytowania

Scopus

GS

Pkt.

W tym: 6 konferencji migdzynarodowych, 2 konferencje krajowe, 1 rozdziat w
monografii Springer International Publishing, 1 czasopismo migdzynarodowe
(IEEE), 3 czasopisma krajowe (Przeglad Elektrotechniczny)

Liczba prac po habilitacji z listy MNiSW od 2019 r.

Autorskie

Wspétaut. | 1 4 3 3 1 12

S. Brock, D. Luczak, K. Nowopolski,
T. Pajchrowski and K. Zawirski,
"Two Approaches to Speed Control
for Multi-Mass System With Varia-
ble Mechanical Parameters,"

in IEEE Transactions on Indu-
strial Electronics, vol. 64, no. 4,
pp. 3338-3347, April 2017, doi:
10.1109/TIE.2016.2598299

57

67

50
(200)

Pkt. 200 | 140 | 100 | 80 |70 | 40 | 20

Piechocki M, Pajchrowski T, Kraft
M, Wolkiewicz M, Ewert P. Unrave-
ling Induction Motor State through
Thermal Imaging and Edge Pro-
cessing: A Step towards Explaina-
ble Fault Diagnosis. Maintenance
and Reliability. 2023;25(3).
doi:10.17531/ein/170114.

200

W tym: 4 konferencje migdzynarodowe i 8 krajowych (dotyczy 20pkt MNiSW)

Dodatkowo: dwie publikacje za 70 pkt przyjete do druku (10.2024 i 11.2024).
Jedna publikacja za 140 pkt w trakcie recenzj.

Wyktady konferencyjne/wystawy na zaproszenie po habilitacji:

L.p. | Tytut wykt., nazwa i miejsce konferencji/wystawy, czas
1 | Tutorial: Damping of torsional vibrations in mechatronic
systems using different control strategies, 2022 IEEE-
PEMC Conference & Event, Brasov, Romania, K.
Szabat (Wroclaw University of Technology), S. Katsura
(Keio University, Yokohama, Japan), T. Pajchrowski
(Poznan University of Technology), 25-28 September
2022
2 | Special sesions: Control Strategies for Complex Me-
chatronic Systems, K. Szabat, T. Pajchrowski, 2022
IEEE-PEMC Conference & Event, Brasov, Romania,
25-28 September 2022



https://bibliotekanauki.pl/articles/201068.pdf
https://bibliotekanauki.pl/articles/201068.pdf
https://bibliotekanauki.pl/articles/201068.pdf
http://dx.doi.org/10.24425/bpasts.2020.134667

3 | Tutorial: Damping of torsional vibrations in mechatronic
systems , 2020 IEEE-PEMC Conference, Gliwice, Po-
land, K. Szabat (Wroclaw University of Technology), S.
Katsura (Keio University, Yokohama, Japan), T.

Projekty we wspdtpracy z przemystem/instytucjami, projekty
architektoniczne, urbanistyczne lub osiggniecia w zakresie

sztuki:

Pajchrowski (Poznan University of Technology), 25-29 Nazwa projektu/Sponsor/klient Rola Lata | PLN
April 2020 tys.
4 | Special sesions: Control Strategies for Complex Me- Wykonanie stanowiska badaw-
chatronic Systems, K. Szabat, T. Pajchrowski, 2020 czego do badania uktadéw zasila-
IEEE-PEMC Conference, Gliwice, Poland, 25-29 jacych i sterujacych silnikami bez-
April 2020 szczotkowymi pradu statego ( zle-
cenie zewnetrzne Politechniki Po-
. znanskiej nr 45-089/2010/JG, rok
3. PrOJeI.(ty -badawcze,.patenty, 2010 ) w ramach projektu rozwojo- | . il 2010 50
wdrozenia, wzory uzytkowe wego dofinansowanego przez Mi- | o
nisterstwo Nauki i Szkolnictwa
Projekty (np. UE, NCN, NCBIR, MNiSW...): gtvy-ZFfrZoesgz?( é\x :’O’;Jvi gffnf’agfﬁoog
. '\,lazwé projektu . Rola lata | PLN tyczne w uniwersalnych napedach
! Z.rOdfo f'nans.ow.ar."? tys. elektrycznych, partner zlecajacy:
Dynamlc;ng emuIaCJa nielinio- Instytut Tele- i Radiotechniczny
wegl:') fgﬁﬁiz r::]asdlr?ci?(r)vr\:ioc:- n Wykonanie stanowiska badaw-
gemagnesach trwa};fych, PrOjek)tl Kierownik 2001- 42 02690 (.10 bad;ama uk’fgd.ow 2 sila-
badawczy finansowany z Komi- 2002 jacychi §teru!qcych S|In|kam|. re-
tetu Badan Naukowych nr 8T10A luktancyjnymi przefaczalnymi ( Ze-
066 20 y cenie zewnetrzne Politechniki Po-
’ , : znanskiej nr 45-090/2010/JG, rok
Odporne sterowgme precyzyjnym 2010 ) w ramach projektu rozwojo-
ngpc—gdem bezppsredmm z silni- wego dofinansowanego przez Mi-  |Kierownik| 2010 | 50
kiem synchromcznym 0 magne- Wyko-  [2002- 218 nisterstwo Nauki i Szkolnictwa
sach trwatych. Projekt badawczy nawca | 2004 Wyzszego Nr N R15 0058 06/2009
finansowany z Komitetu Badan pt. :Proszkowe obwody magne-
Naukowych nr 8T10A 07521 tyczne w uniwersalnych napedach
BeZCZUJnlkowe §terowan|e silni- elekirycznych, partner zlecajacy:
kiem reluktancyjnym przetaczal- Wyko- | 2005- Instytut Tele- i Radiotechniczny w
nym, Projekt badawczy finanso- 295 ;
. nawca | 2007 Warszawie
wany przez MNISZW nr 3T10A Wykonanie badan dla laboratoryj-
06427 - nego przeksztattnika typu MC-
Nowa generacja energooszczed- BLDC z silnikiem bezszczotkowym
nych napedow elekirycznych do pradu statego wykonanego w tech-
pomp i wentylatorow dla gérnic- nologii proszkowej ( zlecenie ze-
twa, realizacja: 2009-2013, pro- wnetrzne Politechniki Poznariskiej
jekt wspéffinansowany ze $rod- Wyko-  {2009- 14308 nr 45-091/2011/JG, rok 2010 ) w
kow Europejskiego Funduszu nawca | 2013 ramach projektu rozwojowego do- |, .
Rozwoju Regionalnego w ramach finansowanego przez Ministerstwo Kierownik| 2011 | 50
Programu Operacyjnego Innowa- Nauki i Szkolnictwa Wyzszego Nr
cyjna Gospodarka - NCBIR, nr N R15 0058 06/2009 pt. :Prosz-
POIG'OT .01.02-00-1 1,3/09) kowe obwody magnetyczne w uni-
Precyzyjne sterowanie napgdem wersalnych napedach elektrycz-
bezposrgd?lrr;to Zm'e””‘;l’ wiglo- nych, partner zlecajacy: Instytut
L s onawca | 2012 wie
projekt finansowany ze srodkow Wykonanie badan laboratoryjnego
Narodowego Centrum Nauki nr przeksztattnika typu SRMd z silni-
466/ B(TOZ/ 2019/ 3.8 kiem reluktancyjnym przetaczal-
Zaprgjektowanle i quowa proto- nym wykonanym w technologii
typu jachtu autonomicznego typu proszkowej ( zlecenie zewnetrzne
katamaran dla 0sdb o ograniczo- Politechniki Poznariskiej nr 45-
nych umiejgtnosciach zeglowania |~ Wyko- |55, 096/2011/JG, rok 2011 ) w ramach | Kierownik | 2011 | 50
oraz stabowidzacych i niewido- nawca/Eks- 9981 ; ; :
Lear 2023 projektu rozwojowego dofinanso-
mych, realizacja: lata 2020-2022, pert wanego przez Ministerstwo Nauki i

projekt finansowany ze $rodkow
Narodowego Centrum Badan i
Rozwoju nr 0416/NCBR/7286-01

Szkolnictwa Wyzszego Nr N R15
0058 06/2009 pt. :Proszkowe ob-
wody magnetyczne w uniwersal-

nych napedach elektrycznych,




partner zlecajacy: Instytut Tele- i
Radiotechniczny w Warszawie

Opinia o innowacyjnosci projektu

Moozicore w zwigzku z planem re- |Kierownik 6.15
alizacji projektu do NCBiR
PP Inna firma
Patenty
PL |[EU+US|Inne| PL |[EU+US|Inne

Otrzymane razem 1 - - - - -

Otrzymane po hab. - - - - - -

Wdroz./sprzedane ra-
zem

Wdroz./sprzed. po hab.| - - - - - R

Inne:

o kierownik projektu w ramach sktadnika badawczego sub-
wencji Ministra Nauki i Edukaciji dla uczelni wyzszych prze-
znaczonego na prowadzenie badan naukowych lub prac
rozwojowych oraz zadan z nimi zwigzanych, realizowanych
w roku 2021, 2022, 2023, 2024 na Wydziale Automatyki,
Robotyki i Elektrotechniki

4. Staze naukowe lub przemystowe
(miejsce i czas realizacji)

e 05.09.2019-03.10.2019, Karaganda State Technical Univer-
sity, Kazachstan, staz naukowy zakonczony publikacja
140 pkt MNiSW oraz kandydat jest opiekunem naukowym
doktoranta: Ruslan Saifulin Karaganda State Technical
University, Kazachstan

e 19.05.2019-25.05.2019, ITMO University, Saint Peters-
burg, Rosja, Erasmus +Staff Mobility for Teaching

e 21.05.2023 - 27.05.2023, University of Rijeka, Chorwacja,
Erasmus +Staff Mobility for Teaching

e 04.06.2023-10.06.2023, The University of Naples Federico
I, Wiochy, Erasmus +Staff Mobility for Teaching — wizyta
zakoriczona podpisaniem memorandum pomiedzy Po-
litechnikg Poznanska a Uniwersytetem w Neapolu (do-
tyczy wzajemnej wspotpracy, a w szczeg6inosci obejmuje
wymiane wykfadowcow, naukowcdw i studentow w celu
prowadzenia wspdlnych studiéw i badan

o 06.10.2024-12.10.2024, Istanbul University, Turcja, Era-
smus +Staff Mobility for Teaching — zaplanowana wizyta.

5. Organizacja nauki
Petnione funkcje na Uczelni:

e zastepca dyrektora Instytutu Automatyki, Robotyki i
Inzynierii Informatycznej, 01.09.2016-31.12.2019

e zastepca dyrektora Instytutu Robotyki i Inteligencji
Maszynowej, 01.01.2020-31.08.2024

o kierownik Zaktadu Sterowania i Elektroniki Przemysto-
wej, 01.09.2024 - 31.08.2028

e cztonek Rady Wydziatu Elektrycznego od 2016-2019

e cztonek Rady Wydziatu Automatyki, Robotyki i Elektro-
techniki od 2020

e cztonek Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika i
Elektrotechnika od 2020

o cztonek Rady Dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elek-
trotechnika i Technologie Kosmiczne od 2023

o cztonek Komisji ds. Przeprowadzania Konkursoéw na Sta-
nowiska Profesorskie na Wydziale Elektrycznym — RO-
030/487/16/1365 (2019-2021)

e czlonek Zespotu kierunkowego na kadencje 2016-2020
w ramach Wydziatowego Zespotu ds. Jako$ci Ksztatcenia
na kierunku Automatyka i Robotyka — DE-012/177/2016
(2019-2021)

e czlonek zespotu do opracowywania nowych planéw stu-
diéw na Wydziale Elektrycznym, na kierunku Automatyka i
Robotka (2015)

o czlonek komisji rekrutacyjnej na Il stopien studiéw stacjo-
narnych 2014, 2013, 2012

e czlonek zespotu ds. ewaluacji naukowej dyscypliny auto-
matyka, elektronika i elektrotechnika (2019-2021)

o cztonek komisji rekrutacyjnej do szkoty doktorskiej Politech-
niki Poznanskiej, 2022

e cztonek dwdch komisji ds. oceny srédokresowej Politech-
niki Poznanskiej 2024

Petnione funkcje poza Uczelnia:

e cztonek Polskiego Towarzystwa Elektrotechniki Teore-
tycznej i Stosowanej, PTETIS, Oddziat w Poznaniu

o czlonek Komitetu Automatyki i Informatyki PAN, o/Poznan

o funkcja ,guest editor" sesji specjalnej czasopisma na-
ukowego Energis (140 pkt MEIN ) pt. ,Modern Electri-
cal Drives: Trends, Problems, and Challenges

e czlonek komisji ds. oceny $rodokresowej Politechniki Wro-
ctawskiej 2021, 2024

e 2nd IEEE International Conference on Cybernetics, Gdy-
nia, Polska, 2015 CYBCONF 2015, rola: cztonek komitetu
programowego sesji specjalnej pt.: Application of Soft
Computing Methods to Motion Control of Electrical Drives
(SCMC 2015)

¢ 13th International Power Electronics and Motion Control
Conference, EPE-PEMC 2008, Poznan, Polska: czfonek
komitetu organizacyjnego - odpowiedzialny za organizacje
techniczng konferencji

6. Osiagnigcia dydaktyczne

Tytuty wyktadow najwyzej ocenianych przez studentéw (wraz
z ocenami uzyskanymi w minimum dwaéch ostatnich ankietach
studenckich oraz liczbami studentéw bioracych udziat w an-
kiecie):

e  Semestr zimowy 2023/2024

Ocena ogdina
Liczba ocen 86, liczba uprawnionych 356/24%, $rednia ocena 4.63%,

Napedy przeksztattnikowe (1 st, stacjonarne)
Liczba ocen 62, liczba uprawnionych 173/36%, $rednia ocena 4.51%,

Przygotowanie pracy dyplomowej (I st, stacjonarne)
Liczba ocen 5, liczba uprawnionych 10/50%, $rednia ocena 5.00%,

Automatyka uktaddw napedowych (I st, niestacjonarne)
Liczba ocen 7, liczba uprawnionych 51/14%, $rednia ocena 4.80%,



Automatyka w budynkach inteligentnych (I st, niestacjonarne)
Liczba ocen 4, liczba uprawnionych 35/11%, $rednia ocena 4.95%,

e  Semestr letni 2022/2023

Ocena ogdlna
Liczba ocen 32, liczba uprawnionych 358/9%, $rednia ocena 4.69%,

Napedy w procesach, maszynach, urzadzeniach i robotach (Il
stopien, stacjonarne)
Liczba ocen 5, liczba uprawnionych 32/16%, $rednia ocena 4.83%,

e  Semestr zimowy 2022/2023

Ocena og6ina
Liczba ocen 82, liczba uprawnionych 323/25%, $rednia ocena 4.61%,

Napedy przeksztattnikowe (I st, stacjonarne)
Liczba ocen 73, liczba uprawnionych 214/34%, $rednia ocena 4.51%,

e  Semestr letni 2021/2022
Ocena ogdina
Liczba ocen 80, liczba uprawnionych 301/27%, $rednia ocena 4.69%,

Napedy w procesach, maszynach, urzadzeniach i robotach (Il
stopien, stacjonarne)
Liczba ocen 6, liczba uprawnionych 18/33%, $rednia ocena 4.65%,

Automatyka w budynkach inteligentnych (I st, stacjonarne)
Liczba ocen 54, liczba uprawnionych 90/60%, $rednia ocena 4.63%,

Automatyka uktadéw napedowych (I st, stacjonarne)
Liczba ocen 46, liczba uprawnionych 104/44%, $rednia ocena 4.57%,

Zarzadzanie energig i sterowanie energooszczedne (Il st, nie-
stacjonarne)
Liczba ocen 4, liczba uprawnionych 41/10%, $rednia ocena 4.80%,

Liczba wypromowanych dyplomantow
(inz./mgr, przed i po habilitacji):

e do roku 2016 (przed habilitacjg) kandydat byt promoto-
rem 133 tematow, w tym 85 na | stopniu i 48 na Il stopniu,
wypromowat ponad 133 dyplomantéw

e 0d 2017 roku (po habilitacji) kandydat byt promotorem 89
tematéw, w tym 70 na | stopniu i 19 na Il stopniu, wypro-
mowat ponad 130 dyplomantéw

Wiele z w/w tematdéw, zwtaszcza od 2017 roku, to byty prace
zespotowe.

Inne:

e Nagroda Rektora Politechniki Poznarnskiej za wybitne
osiagniecia naukowe za rok 2017 — Nagroda Zespofowa
Il stopnia (publikacja IEEE Transactions on Industrial Elec-
tronics 2017).

¢ Medal Komisji Edukacji Narodowej za szczegdlne za-
stugi dla o$wiaty i wychowania, Warszawa, 15 lipca 2009

o Nagroda Rektora Politechniki Poznanskiej za osiagnie-
cia naukowe w roku akademickim 2016/2017

¢ Nagroda ze Specjalnego Funduszu Nagrod dla Nauczycieli
Akademickich, rok 2006, Organ przyznajacy: Rektor Poli-
techniki Poznanskiej, Tytutlem: za osiaggniecia naukowe i
dydaktyczne.

Nagroda ze Specjalnego Funduszu Nagrod dla Nauczycieli
Akademickich, rok 2008, Organ przyznajgcy: Rektor Poli-
techniki Poznariskiej, Tytutem: za osiagniecia naukowe i
dydaktyczne.

Indywidualna nagroda Rektora Il stopnia za dziatalno$¢ dy-
daktyczng (2016), Organ przyznajacy: Rektor PWSZ w
Pile.

Nagroda: Za najlepszy referat na konferenciji Sterowanie w
Energoelektronice i Napedzie Elektrycznym (SENE 2005),
rok 2005, nazwa organu przyznajacego nagrode: Oddziat
Lodzki PTETIS, tytutem: za najlepsze wygtoszenie refe-
ratu.

Nagroda Rektora Politechniki Poznanskiej za osiggniecia
organizacyjne uzyskane w roku 2016/2017, 2017/2018,
2018/2019, 2019/2020, 2020/2021, 2021/2022, 2022/2023,
2023/2024.

Kooperacja dydaktyczna w ramach wspdipracy z Instytu-
tem Vishwaniketan (Mumbai, India), — kandydat byt kierow-
nikiem zaje¢ szkoty letniej w Instytucie Robotyki i Inteligen-
cji Maszynowej ( 8 studentow)- 8 tygodni, rok 2019.
Koordynacja wspotpracy z firmg Honeywell w zakresie Au-
tomatyki Budynkowej. W ramach wspotpracy stanowiska
laboratoryjne zostaly wyposazone w dedykowane sterow-
niki.

Przygotowanie i prowadzenie wyktadéw z Podstaw Napedu
Elektrycznego i Sterowania Uktadami i Pojazdami Elek-
trycznymi dla studentéw programu Erasmus Plus oraz kie-
runku Automatic Control and Robotics






