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Arkusz dla kandydata ze stopniem dr. hab.
na stanowisko 'rofesora uczelni w gmpie

pracowników badawczych i badawczo-
dydaktycznych

15.01.2025 r.

dr hab. inż. Tomasz Bartkowiak
Wydział Inżynierii Mechanfcznej,

Politechnika Poznańska

Dziedzina;
Dyscyplina;

Specjalność:

2012: mgr

Nauki Inżynieryjno-Techniczne
Inżynieria Mechaniczna
Wieloskalowa analiza nierównośd

powierzchni

2017;dr

1. Kształcenie kadry

Otwarte
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prom. Recenzje
po-
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2. Dorobek publikacyjny lub w zakresie
sztuki

Pkt.

200

Najważniejsze prace po habilitacji Cytowania
(artykuly/monografie/rozdaaiy) Scopus GS
maks. 5

Bartkowiak, T., Peta, K., Królczyk, L
B., Niesłony, P., Bogdan-Chudy, M.,
Przeszłowski, Ł., Trych-Wildner, A.,
Wojciechowska, N., Królczyk, G.
M., & Wieczorowski, M. (2025).
Wettingpropertiesofpolymerad- O l
ditively manufactured surfaces -
Multiscale and multi-technique
study into the surface-measure-
ment-function Interactions. Tribol-

ogy International, 202, 110394.
Peta, K" Bartkowiak, T" Rybicki,
M., Gałek, P., Mendak, M., Wieczo-
rawski. M., & Brown, C. A. (2024).
Scale-dependent wetting behavior
of bioinspired lubricants on electri-
cal discharge machined Ti6Al4V
surfaces. Tńbology International,
194, 109562.
Bartkowiak, T., Gapiński, B., Wie-
czorowski. M., Mietliński, P., &
Brown, C. A. (2023). Capturing and
characterizing geometrie complexi- 10 10 70
ties of metal additively manufac-
tured parts using x-ray micro-com-

uted tomography and multlscale

15 18 200

cun/ature analyses. Surface Topo-
graphy: Metrology and Properties,
.2.2(1), 014002.
Bartkowiak, T., Etievant, D., &
Brown, C. A. (2024). Multiscale
Slope Analysis and Functional Cor-
relation with Gloss Reflertance
from Photographic Papers. Surface
Topography: Metrology and Prop-
erties, 12(2), 025024.
Key, A., Bartkowiak, T., Macdonald,
D. A., Mletlinski, P., Gapinski, B., de
la Torre. l., & Stemp, W. J. (2024).
Quantifying edge sharpness on
słone ftakes: Comparing mechani-
cal and micro-geometric defini-
tions across multiple raw materials
from Olduvai Gorge (Tanzania). Jo-
umai ofArchaeological Method
and Theory, 31[1], 51-74.

70

14 200

Scopus
Google Scholar (GS)

Indeks
Hirscha

14
17

Cyto-
wania

638
817

Cyt. bez
autocyt.

509

Liczba prac po habilitacji z listy MNiSW do 2018 r.
Autorskie 0000000 00

Współaut. 000000000

Pkt. 80 50 45 40 35 30 25 2Q 15

Liczba prac po habllita^i z listy MNiSW od 2019 r.
Autorskie 000 000 0

Wspótaut. 365 021 2
Pkt. 200 140 100 80 70' 40 20

Wykłady konferencyjne/wystawy na zaproszenie po habilitaqi:
L.p. Tytuł kł., nazwa i miejsce konferen 'i/wystawy, czas

brak

3. Projekty badawcze, patenty,
wdrożenia, wzory użytkowe

Pro ek n . UE, NCN, NCBiR, MNiSW... :
Nazwa projektu

i źródto finansowania

"Metrologia nierówności
powierzchni w technikach
addytywnych" w ramach
programu Ministerstwa
Nauki i Edukacji pn. : Polska
Metrologia nr projektu
"PM/SP/0077/2021/1"
"Samoucząca się Fabryka -
Silnik rekomendacji oparty
na sztucznej inteligencji

wsparty wizyjny m rozpo-
znawaniem zdarzeń na

Rola Lata

Kierów- 2022-
nik 2024

PLN

tyś.

999,9

Wyko- 2021-
nawca 2024

10 750,2

/-



produkcji i bazujący na cy-
frowej globalnej bibliotece
maszyn i urządzeń produk-
cyjnych" w ramach Pro-
gramu Operacyjnego Inte-
ligentny Rozwój 2014-
2020 działanie 1.1/pod-
działanie 1. 1.1

"Opracowanie inteligent-
nego, zrobotyzowanego,
samowyładowczego wózka
logistycznego dla autono-
micznego pociągu logi- Wyko- 2022-
stycznego" w ramach Pro- nawca 2023
gramu Operacyjnego Inte-
ligentny Rozwój 2014-
2020 działa nie 1.1/pod-
działanie 1. 1.1"
"Opracowanie automa-
tycznego regału szuflado-
wego, wykorzystującego
zmodyfikowane systemy
regałów rzędowych od-
wróconych o 90 stopni, de-

2 828,3

Wyko- 2018-
nawca 2019

2603dy kowanych dla we-
wnętrznej logistyki maga-
zy nowej" w ramach Pro-
gramu Operacyjnego Inte-
ligentny Rozwój 2014-
2020 działanie 1.1/pod-
działanie 1. 1.1

"Opracowanie nowego
typu wózka logistycznego
oraz metody bezkolizyjnej i
bezblokadowej realizacji
procesów intralogistyki" w "_'r""_ 2018 1493,1

nawca ~" ^^--''-
ramach Programu Opera-
cyjnego Inteligentny Roz-
woj 2014- 2020, działanie
1. 1/poddziatanie 1. 1.1-
"Bezodpadowa technolo-
gia kształtowania elemen-
tów armatury wody pitnej
z bezołowiowych stopów

mLedz!'.wramachpl:o". " Wyko- 2017-
Sun?=j"2eoTt e- 

- 201S 
3947'9

2020, działanie 4. 1. Bada-
nią naukowe i prace roz-
wojowe

"Automatyczne wózki ba-

gazowe" w ramach Pro-
gramu Operacyjnego Inte-
ligentny Rozwój 2014-

Wyko- 2017-
nawca 2019

2 629,5

2020, działanie 4.1. Bada-
nią naukowe i prace roz-
wojowe

Projekty we współpracy z przemysłem/instytucjami, pro-
jekty architektoniczne, urbanistyczne lub osiągnięcia w
zakresie sztuki:

Nazwa projektu/Spon- Rola Lata PLN
sor/klient tyś.

Demostrator autonomicz-

nej platformy transporto-
wej / Samsung Electronics
Manufacturing Poland Sp. z Wykonawca 2023
o, o. / project realizowany
przez spółkę Politechnika
Innowacje

Usprawnienie demostra-
tara autonomicznej plat-
formy transportowej /
Samsung Electronics Manu-
facturing Poland Sp. z o. o.
/ project realizowany przez
spółkę Politechnika Inno-
wacje

Anicura Kleintierspeziali-

212,2

Kierownik 2024 342,8

sten GmbH, Augsburg
Niemcy

Anicura Kleintierspeziali-
sten GmbH, Augsburg
Niemcy

Kierownik 2025

Kierownik 2024

3,5
EUR

EUR

Patenty
pp

PL EU+U Inn
4

2

Inna firma

PL EU+USInne

trzymane razem

trzymane po hab.
droż. /sprzedane ra-

em

droż. /sprzed. po hab. ------

Inne:
. Wdrożenie do spółki Fabryka Armatur Swarzędz Sp.

z o. o. w ramach sprzedaży praw majątkowych do
know-how powstałych w wyniku realizacji projektu
dofinansowanego przez NCBiR (POiR) pn. : .Bezod-
padowa technologia kształtowania elementów arma-
tury wody pitnej z bezołowiowych stopów miedzi",
wartość praw majątkowych będących przedmiotem
sprzedaży 89 918.72 PLN

4. Staże naukowe lub przemysłowe
(miejsce i czas realizacji)
. Worcester Polytechnic Institute, USA, 2014-2015 (5

miesięcy) - staż naukowy finansowany przez Fun-
dację Kościuszkowską

. Specjalista ds. controllingu, Beiersdorf Manufactur-
ing Poznań, 2011-2015

. Inżynier Konstmktor rozwiązań magazynowych,
Zrembud Cieszyn, 2018-2019

. Analityk, llabo, 2022-2024

A-
/



5. Organizacja nauki
Pełnione funkcje na Uczelni;
. Kierownik Zakładu Maszyn Technologicznych (od

2023 roku do teraz)
. Wydziatowy Koordynator ds. współpracy międzyna-

rodowej (od 2024)
. Cztonek Wydziałowej Komisji Rekrutacyjnej
. Członek Kolegium Elektorów
. Członek Rady Dyscypliny Inżynieria Mechaniczna

Pełnione funkcje poza Uczelnią;
. Członek ASME (American Society of Mechanical

Engineers)

6. Osiągnięcia dydaktyczne
Tytuły wykładów najwyżej ocenianych przez studentów
(wraz z ocenami uzyskanymi w minimum dwóch ostat-
nich ankietach studenckich oraz liczbami studentów
biorących udział w ankiecie):
. Automatyka - 4,81 i 49 ankiet, 5,00 i 9 ankiet

Autorstwo skryptów i podręczników:
. brak

Liczba wypromowanych dyplomantów
(inż. /mgr, przed i po habilitacji):
Przed: 27 inż. / 7 mgr
Po: 7 Inż./ 6 mgr

Inne:
. Wyróżnienie w 2019 roku za pracę dyplomową w

obszarze techniki oraz organizacji produkcji i ushjg
nadane przez Federację Stowarzyszeń Naukowo-
Technicznych NOT Rada w Poznaniu mojego dyplo-
manta mgr inż. Wojciecha Paszkowiaka.

. II nagroda w 2023 roku za pracę dyplomowąw ob-
szarże techniki oraz organizacji produkcji i usług na-
dane przez Federację Stowarzyszeń Naukowo-
Technicznych NOT Rada w Poznaniu mojej dyplo-
mantki mgr inż. Dani Madalińskiej.
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