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1. Ksztalcenie kadry

Obro- Otwarte | prom. | Recenzje
nione po- |

Kraj. | Zagr. | Kraj. | Zagr.| moc. |Kraj. | Zagr.

0 0

1 0

2. Dorobek publikacyjny lub w zakresie
sztuki

Najwazniejsze prace po habilitacji | Cytowania "

(artykuty/monografie/rozdziaty) Scopus | GS
(maks. 5)

Pkt.

Bartkowiak, T., Peta, K., Krdlczyk, J.
B., Niestony, P., Bogdan-Chudy, M.,
Przesztowski, t., Trych-Wildner, A.,
Wojciechowska, N., Krélczyk, G.-
M., & Wieczorowski, M. (2025).
Wetting properties of polymer ad- 0 1
ditively manufactured surfaces —
Multiscale and multi-technique
study into the surface-measure-
ment-function interactions. Tribol-
ogy International, 202, 110394,

200

Peta, K., Bartkowiak, T., Rybicki,
M., Galek, P., Mendak, M., Wieczo-
rowski, M., & Brown, C. A. (2024).
Scale-dependent wetting behavior
of bioinspired lubricants on electri-
cal discharge machined Ti6Al4V
surfaces. Tribology International,
194, 109562.

15 18

200

Bartkowiak, T., Gapinski, B., Wie-
czorowski, M., Mietlinski, P., &
Brown, C. A. (2023). Capturing and
characterizing geometric complexi- 10 10
ties of metal additively manufac-
tured parts using x-ray micro-com-
puted tomography and multiscale

70

curvature analyses. Surface Topo-
graphy: Metrology and Properties,
11(1), 014002.

Bartkowiak, T., Etievant, D., &
Brown, C. A. (2024). Multiscale
Slope Analysis and Functional Cor-
relation with Gloss Reflectance 0 1
from Photographic Papers. Surface
Topography: Metrology and Prop-
erties, 12(2), 025024.

70

Key, A., Bartkowiak, T., Macdonald, | '
D. A., Mietlinski, P., Gapinski, B., de
la Torre, I., & Stemp, W. 1. (2024).
Quantifying edge sharpness on
stone flakes: Comparing mechani-
cal and micro-geometric defini-
tions across multiple raw materials
from Olduvai Gorge (Tanzania). Jo-
urnal of Archaeological Method
and Theory, 31(1), 51-74.

200

" Indeks | Cyto- | Cyt.

bez

Hirscha | wania | autocyt.

Scopus 14

Google Scholar (GS) 17

Liczba prac po habilitacji z listy MNiSW do 2018 r.

| Autorskie| 0 |0|O0|0|/0/0| 0|00
Wspétaut./| 0 (o 0|0 /0 |0|0|[0]oO
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Liczba prac po habilitacji z listy MNiSW od 2019 r.
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[ wspétaut. | 3 6 5 0 2 1 2
Pkt., | 200 [140]100| 80 | 707 40 | 20

Wyklady konferencyjne/wystawy na zaproszenie po habilitagji:

| Lp. | Tytut wykt, nazwa i miejsce konferencjiiwystawy, czas |

| brak

3. Projekty badawcze, patenty,
wdrozenia, wzory uzytkowe

Projekty (np. UE, NCN, NCBiR, MNiSW...):

Nazwa projektu Rola | Lata PLN
i Zrédto finansowania | tys. |

»Metrologia nieréwnosci
powierzchni w technikach
addytywnych” w ramach
programu Ministerstwa
Nauki | Edukacji pn.: Polska
Metrologia nr projektu
,PM/SP/0077/2021/1”

Kierow- | 2022-
nik 2024

999,9

»Samouczaca sie Fabryka —
Silnik rekomendacji oparty
na sztucznej inteligencji
wsparty wizyjnym rozpo-

| znawaniem zdarzer na |

Wyko- (2021-
nawca | 2024

10750,2




produkcji i bazujgcy na cy- T 2020, dziatanie 4.1. Bada-

frowej globalnej bibliotece nia naukowe i prace roz-

maszyn i urzadzen produk- wojowe

cyjnych” w ramach Pro- -

gramu OperacY! nego Inte- Projekty we wspolpracy z przemystem/instytucjami, pro-

ligentny Rozwdj 2014- jekty architektoniczne, urbanistyczne lub osiagnigcia w

2020 dziatanie 1.1/pod- zakresie sztuki:

dziatanie 1.1.1 Nazwa projektu/Spon- Rola Lata | PLN

»Opracowanie inteligent- sor/klient tys.

nego, zrobotyzowanego, Demostrator autonomicz-

samowytadowczego wozka nej platformy transporto- |
. j / Samsung Electronics

logistyczn | - wej /

.g tycznego .d a alut(?no Wvko- 12022 Manufacturing Poland Sp. z |Wykonawca| 2023 212 9
micznego BOCIElgU ogl- yko- 112828,3 0. 0. / project realizowany ’
stycznego” w ra.mach Pro- | nawca | 2023 przez spétke Politechnika
gramu Operacyjnego Inte- Innowacje _
ligentny Rozwdj 2014- Usprawnienie demostra-

2020 dziatanie 1.1/pod- tora autonomicznej plat-
dziatanie 1.1.1” formy transportowej /
= N ics Manu- | . .
»Opracowanie automa ?amsqng Electronics Manu- | e ownik | 2024 342,8
tycznego regatu szuflado- actu.rlng P°|’f‘”d Sp.zo0.0.
wego, wykorzystujacego / project realizowany przez
zmodyfikowane systemy ‘S,\'?aoc{,? Politechnika Inno-
regatéw rzedowych od- 2 — — i
wréconvech o 90 stopni. de Anicura Kleintierspeziali- 35
¥ pal, Wyko- |2018- sten GmbH, Augsburg Kierownik |2025| ~’
dykowanych dla we- 2603 . EUR
A . nawca | 2019 Niemcy
wnetrznej logistyki maga- - — -
o Anicura Kleintierspeziali-
zynowej” w ramach Pro- . . 5
. sten GmbH, Augsburg Kierownik {2024
gramu Operacyjnego Inte- Niemec EUR
ligentny Rozwdj 2014- y —
2020 dziatanie 1.1/pod-
dziatanie 1.1.1 | S Patenty PP Inna firma |
»Oopracowanie nowego [ o PL [EU+USlInne PL [EU+US|Inne
typu wozka logistycznego Otrzymane razem 4 s - - - -
oraz metody bezkolizyjnej i Otrzymane po hab. 2 - | -] - - -
bezblokadowej realizacji Wyko- Wdroz./sprzedanera- | i R i i
procesow intralogistyki” w na\\//vca 2018|1493,1 | pem
ramach Programu Opera- Wdroz /sprzed.pohab.| - | - | - | - | - | -
cyjnego Inteligentny Roz- Inne:
w0j 2014- 2020, dziatanie » Wdrozenie do spdtki Fabryka Armatur Swarzedz Sp.
1.1/poddziatanie 1.1.1 - Z 0. 0. w ramach sprzedazy praw majgtkowych do
B T | know-how powstatych w wyniku realizacji projektu
,,I_3ezodp+adowa _tec:molo dofinansowanego przez NCBIR (POIR) pn.: ,Bezod-
g'la ksztattowania e erTIen—. padowa technologia ksztaltowania elementéw arma-
tow armatury wody pitnej tury wody pitnej z bezolowiowych stopéw miedzi”,
z bezotowiowych stopdw warto$é praw majatkowych bedacych przedmiotem
ed ' Wyko- 2017-
gramu Operacyjnego Inte- 3947,9
. L nawca | 2019 ]
ligentny Rozwdj 2014- 4. Staze naukowe lub przemystowe
2020, dziatanie 4.1. Bada- (miejsce i czas realizacji)
nia naukowe i prace roz- + Worcester Polytechnic Institute, USA, 2014-2015 (5
wojowe miesigcy) — staz naukowy finansowany przez Fun-
) dacjg Kosciuszkowskg
| e Specjalista ds. controllingu, Beiersdorf Manufactur-
“Automatyczne wézki ba- ing Poznan, 2011-2015
gazowe” w ramach Pro- Wyko- [2017- 26295 ¢ Inzynier Konstruktor rozwigzan magazynowych,
gramu Operacyjnego Inte- | nawca | 2019 ’ Zrembud Cieszyn, 2018-2019
Iigentny ROZWéj 2014_ L] Analityk, IIabo, 2022-2024




5. Organizacja nauki

Petnione funkcje na Uczelni:

o Kierownik Zaktadu Maszyn Technologicznych (od
2023 roku do teraz)

o Wydziatowy Koordynator ds. wspéipracy miedzyna-
rodowej (od 2024)

e Czionek Wydziatowej Komisji Rekrutacyjnej

¢ Cztonek Kolegium Elektoréw

» Czionek Rady Dyscypliny InZzynieria Mechaniczna

Petnione funkcje poza Uczelnig;
o Czionek ASME (American Society of Mechanical
Engineers)

6. Osiagniecia dydaktyczne

Tytuly wykladéw najwyzej ocenianych przez studentéw
(wraz z ocenami uzyskanymi w minimum dwdch ostat-
nich ankietach studenckich oraz liczbami studentow
biorgcych udziat w ankiecie):

o Automatyka — 4,81 i 49 ankiet, 5,00 i 9 ankiet

Autorstwo skryptéw i podrecznikow:
s  brak

Liczba wypromowanych dyplomantow
(inz./mgr, przed i po habilitacji):
Przed: 27 inz. / 7 mgr

Po: 7 inz./ 6 mgr

Inne:

o Wyrdznienie w 2019 roku za prace dyplomowg w
obszarze techniki oraz organizacji produkcji i ustug
nadane przez Federacje Stowarzyszen Naukowo-
Technicznych NOT Rada w Poznaniu mojego dyplo-
manta mgr inz. Wojciecha Paszkowiaka.

e |l nagroda w 2023 roku za prace dyplomows w ob-
szarze techniki oraz organizacji produkgcji i ustug na-
dane przez Federacje Stowarzyszen Naukowo-
Technicznych NOT Rada w Poznaniu mojej dyplo-
mantki mgr inz. Darii Madalifiskiej.



